Systems that work, designed and built by people who know and care,  HYROBOTICS!
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HYRobotics 고객 현장 PMI ( Preventive Maintenance & Inspection ) 
자동중 일반 작동 검사 ( 2 ~4 Hr. Inspection ) : Cost : $ 85.00 / Hr  ( Travel & Lodging cost not included )
고객명 :                           ,  고객 로보트 / 사출기 호수 :                   검사일자 :                                                            
로보트 기종 :                       , 시리얼 번호 :                                 검사담당 :                           

출발 일자 및 시간 :                                                                                         

1. 업체 도착 , 작업 시작 시간 ___/____/___________________________________________________
2. 자동중 일반 검사
a. 각 축별 움직인 현황 파악 / 내용 

i. 주행  (_________________________________________________________________)

ii. 메인암 상하강 (__________________________________________________________)

iii. 메인암 전후진 (__________________________________________________________)

iv. 메인암 회전   (__________________________________________________________)

v. 서브암 상하강 (장착시____________________________________________________)

vi. 서브암 전후진 (장착시____________________________________________________)

b. 이상 노이즈 및 진동 현상 파악 ( 속도, 감가속, 쇼바 및 벨트, 풀리 노이즈 진동 )

i. 주행  (_________________________________________________________________)

ii. 메인암 상하강 (__________________________________________________________)

iii. 메인암 전후진 (__________________________________________________________)

iv. 메인암 회전   (__________________________________________________________)

v. 서브암 상하강 (장착시____________________________________________________)

vi. 서브암 전후진 (장착시____________________________________________________)
c. 핸디 콘트롤러 확인

i. 키패드 ( ________________________ ________________________________________)

ii. LED, LCD ( ______________________________________________________________)

iii. 케이블  ( _______________________ ________________________________________)

iv. 터치스크린 ( ____________________________________________________________)

d. 사출기와 신호 상태 파악

i. 형개완료   (____________________________________________________________)

ii. 형폐완료   (____________________________________________________________)

iii. 안전문   (______________________________________________________________)

iv. 형폐/형개 인터록   (____________________________________________________)

v. 이젝터 연동 인터록 (____________________________________________________)

vi. 취출 불량 인터록(_______________________________________________________)

vii. 기타(___________________________________________________________________)

긴급 조치 사항 _____________________________ 필요시 수동 정밀검사 ( Yes (  ),  No (   ) )
3. 작업 끝 시간 ___/____/__________________________________거래처 담당 확인 :______________
HYRobotics 고객 현장 PMI ( Preventive Maintenance & Inspection ) 
 ( 수동중 정밀 검사 / 조치 , 8 ~ 16 Hr / Unit.) : Cost : $ 85.00 / Hr  ( Travel & Lodging cost not included )
고객명 :                           ,  고객 로보트 / 사출기 호수 :                   검사일자 :                                                            
로보트 기종 :                       , 시리얼 번호 :                                 검사담당 :                           

출발 일자 및 시간 :                                                                                         
· 부품 필요시 별도 비용 청구 
1. 업체 도착 , 작업 시작 시간 ___/____/___________________________________________________

2. 수동 및 정지 중 정밀 검사 / 조치사항

a. 각 축별 점검
i. 주행 몸체

1. 몸체 이물질 제거  (_______________________________________________)

2. LM Grease 공급, (_______________________________________________)

3. 센서 작동 확인 / 조절(___________________________________________)

4. 센서 거리 확인 / 조절(___________________________________________)

5. 케이블 확인 (____________________________________________________)

6. 케이블 베어 확인 (_______________________________________________)

7. 벨트 조립 상태 확인(_______________________________________________) 

ii. 메인암 상하강 
1. 몸체 이물질 제거  (_______________________________________________)

2. LM Grease 공급, (_______________________________________________)

3. 센서 작동 확인 / 조절(___________________________________________)

4. 센서 거리 확인 / 조절(___________________________________________)

5. 케이블 확인 (____________________________________________________)

6. 케이블 베어 확인 (_______________________________________________)

7. 모타 및 풀리 확인 (______________________________________________)

8. 실린더 조립 상태 확인 (_________________________________________)

9. 벨트 조립 상태 확인(______________________________________________)

10. 쇼바 상태 확인(___________________________________________________)

iii. 메인암 전후진 (__________________________________________________________)

1. 몸체 이물질 제거  (_______________________________________________)

2. LM Grease 공급, (_______________________________________________)

3. 센서 작동 확인 / 조절(___________________________________________)

4. 센서 거리 확인 / 조절(___________________________________________)

5. 케이블 확인 (____________________________________________________)

6. 케이블 베어 확인 (_______________________________________________)

7. 모타 및 풀리 확인 (______________________________________________)

8. 실린더 조립 상태 확인 (_________________________________________)

9. 벨트 조립 상태 확인(______________________________________________)

10. 쇼바 상태 확인(___________________________________________________)

iv. 메인암 회전   

1. 몸체 이물질 제거  (_______________________________________________)

2. 회전부 속도/쿠션 조절, (_________________________________________)

3. 회전부 센서조절  (_______________________________________________)

4. 진공센서 세팅 조절  (_____________________________________________)
5. 각 밸브 작동확인 (_______________________________________________)
6. 집게 및 척 입력 확인 (___________________________________________ )
v. 서브암 상하강 ( 장착시 )
1. 몸체 이물질 제거  (_______________________________________________)

2. LM Grease 공급, (_______________________________________________)

3. 센서 작동 확인 / 조절(___________________________________________)

4. 센서 거리 확인 / 조절(___________________________________________)

5. 케이블 확인 (____________________________________________________)

6. 케이블 베어 확인 (_______________________________________________)

7. 모타 및 풀리 확인 (______________________________________________)

8. 실린더 조립 상태 확인 (_________________________________________)

9. 벨트 조립 상태 확인(______________________________________________)

10. 쇼바 상태 확인(___________________________________________________)

vi. 서브암 전후진 ( 장착시 )
1. 몸체 이물질 제거  (_______________________________________________)

2. LM Grease 공급, (_______________________________________________)

3. 센서 작동 확인 / 조절(___________________________________________)

4. 센서 거리 확인 / 조절(___________________________________________)

5. 케이블 확인 (____________________________________________________)

6. 케이블 베어 확인 (_______________________________________________)
7. 모타 및 풀리 확인 (______________________________________________)

8. 실린더 조립 상태 확인 (_________________________________________)

9. 벨트 조립 상태 확인(______________________________________________)

10. 쇼바 상태 확인(___________________________________________________)

vii. 주행 몸체 밸브 박스

1. 밸브박스 열고 내부 청소 (__________________________________________)

2. 각종 밸브 상태 점검 / 교체 (_______________________________________)

3. 입출력 중간 케이블 확인(___________________________________________)

4. 진공밸브 / 필터 청소(______________________________________________)
5. 주행 모타 확인(___________________________________________________)

6. 전후진 모타 확인(_________________________________________________)
7. 기타 확인(________________________________________________________)

viii. 핸디 콘트롤러 확인
1. 키패드 (_______________ ________________________________________)
2. LED, LCD ( ______________________________________________________)
3. 케이블  ( _________________ _______________________________________)
4. 터치스크린 (_______________________________________________________)
5. 프로그램 버전확인( TP______, SC_____, NAND ______ )

6. 프로그램 Update 필요 ( Yes ____ No _____ )
ix. 매인 콘트롤러 확인
1. 메인콘트롤러 열고 내부 먼지 청소 (________________________________)
2. 환풍 팬 및 필터 확인 ( __________________________________________)

3. 기본 릴레이 확인 / 교체 (___ ____________________________________ )
4. 메인 콘트롤러 보드 내부 확인 청소 ( _____________________________ )

5. 내부 케이블  ( _________________ _________________________________)
6. DC 24 Volts 파워 보드 확인 (______________________________________)
7. 매인 입력 전압 확인 (_____________________________________________)
8. 노이즈 환경 확인   (_____________________________________________)

b. 인터록 보드 확인 사출기와 신호 상태 파악 /필요시 릴레이 교체 

i. 형개완료   (____________________________________________________________)

ii. 형폐완료   (____________________________________________________________)

iii. 전자동 신호 ( __________________________________________________________)

iv. 안전문   (______________________________________________________________)

v. 형폐 인터록  (___________________________________________________________)

vi. 형개 인터록   (_________________________________________________________)

vii. 이젝터 연동 인터록 (____________________________________________________)

viii. 취출 불량 인터록(_______________________________________________________)

ix. 기타(___________________________________________________________________)

c. 자동중 각축별 서보모타 과부하 상태 확인

i. 주행 

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

ii. 메인암 상하강 

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

iii. 메인암 전후진 

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

iv. 서브암 상하강 ( 장착시 )

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

v. 서브암 전후진 ( 장착시 )

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

vi. 회전부 ( 장착시 )

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

vii. 선회부 ( 장착시 )

1. 모타 사양  (______________________________________________________)

2. 드라이버 사양  (__________________________________________________)

3. 과부하 상태  (____________________________________________________)

viii. 기타 특별 사항

______________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________________

3. 작업 끝 시간 ___/____/__________________________________고객  담당 확인 :______________

· Weekly Maintenance Program : 1 Times ( 1 Days, 8 Hr ) / 1 Week ) : $ 1,700.00
· Cost : $ 600.00 + Travel

· Travel Cost $1100 : $450(Air) + $125 (Rental) + $ 125 (Hotel )+ $400 (Travel Time)

· Bi weekly Maintenance Program :  1 Times ( 2 Days, 16 Hr ) / 2 Weeks ) : $ 2,550.00
· Cost : $ 1,200.00 + Travel

· Travel Cost $1350 : $450(Air) + $250 (Rental) + $ 250 (Hotel )+ $400 (Travel Time)

· Monthly Maintenance Program :  1 Times ( 3 Days, 24 Hr ) / a Month ) : $3,560.00
· Cost : $ 1,920.00 + Travel
· Travel Cost $1600 : $450(Air) + $375 (Rental) + $ 375 (Hotel )+ $400 (Travel Time)

· ¼ Yearly Maintenance Program :  1 Times ( 5 Days, 40 Hr ) / 3 Month ) : $5,050.00
· Cost : $ 3,200.00 + Travel

· Travel Cost $1850 : $450(Air) + $500 (Rental) + $ 500 (Hotel )+ $400 (Travel Time)

· # Air cost required advanced purchase at least 2 weeks before schedule. Urgent schedule will cost be billed with actual cost.
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5988 Mid River Mall Dr.  St.Louis, MO 63304, USA

Tel : 1-636-578-6059 , Fax : 1-866-232-5594 , Homepage : www.hyrobots.com  (DATE : 2/11/2011) 

